ERFAHRUNG - PRAZISION

INNOVATION m> teC h

8792 Stellungsregler

Digitaler elektropneumatischer

Stellungsregler

Kompakte und robuste Bauform

Einfache Inbetriebnahme durch Tunefunktion
Dynamisches Stellsystem ohne Luftverbrauch im aus-
geregelten Zustand

Optimiert fir Hochdruck-Proportionalventile der Serien
MPG und HPG

Version fur den Aufbau an Schwenkantriebe (NAMUR)
verfUgbar

Der robuste und kompakte Blrkert Stellungsregler in der Variante mit abgesetztem Wegmesssystem (Remote) ist fir m-tech Proportional-

ventile konzipiert. Die Bedienung erfolgt Gber das auBenliegende Bedien- und Anzeigemodul bestehend aus einem Grafikdisplay mit Hinter-
grundbeleuchtung.

Technische Daten

Version November 2017

Werkstoffe Gehause
Betriebsspannung
Restwelligkeit
Sollwertvorgabe
Eingangswiderstand

Analoge Ruckmeldung

Binarer Eingang
Steuermedium
Staubgehalt
Teilchendichte
Drucktaupunkt
Olkonzentration
Umgebungstemperatur
Steuerluftanschllsse
Versorgungsdruck
Zuluftfilter

Einbaulage

Schutzart

Elektrischer Anschluss
Kabeldurchfiihrung

Konformitat

Berlicksichtigte Standards

Gewicht

Aluminium kunststoffbeschichtet
24V DC +/- 10 %

max. 10 %

0/4 bis 20 mA und O bis 5/10 V

0/4 bis 20 mA: 180 Q

0 bis 5/10 V: 19 kQ

4-20 mA, 0-20 mA

0-10V,0-5V

galvanisch getrennt, 0-5 V = log ,0”, 10-30 V = log ,1*
neutrale Gase, Luft DIN ISO 8573-1
Klasse 7 (<40 pum TeilchengroBe)
Klasse 5 (<10 mg/ms)

Klasse 3 (<-20 °C)

Klasse X (<25 mg/mg)

0 °C bis + 60 °C

Muffenanschluss G 1/4

6-7 bar

Tauschbar (Maschenweite ~ 0,1 mm)
beliebig, Display oben oder seitlich
IP65 und IP67 nach EN 60529

2xM20x1,5 (Kabel-&10 mm) auf Schraubklemmen
(0,14-1,5 mm3)

1xM12x1,5 (Kabel-d3 bis 6,5 mm)

EMV Richtlinie 2004/108/EG

CAN/CSA-C22 2 Nr. 139

UL 429

1 kg
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Anschlussmoglichkeiten

81 + |}

Anschluss Kabelverschraubung

Klemme Belegung AuBere Beschaltung / Signalpegel
11+ Sollwert + 11+ o——— + (4-20 mA oder 0-10V)
komplett galvanisch getrennt
12- Sollwert GND 12- o—— GND
0...5V (log. 0)
81+ Binarer Eingang + 81+ o—m + <

10...30 V (log.1)
bezogen auf Betriebsspannung GND (klemme GND)

+24 Betriebsspannung + +24 Vo—_|_24 VDC+10 %

GND Betriebsspannung GND GND o—_l_max. Restwelligkeit 10 %

Analoge Ruckmeldung / bindre Ausgénge

Klemme Belegung AuBere Beschaltung / Signalpegel

83+ Bin&rer Ausgang 1 83+ O————— 24V/0V, NC/NO
bezogen auf Betriebsspannung GND
(Klemme GND)

85+ Binarer Ausgang 2 85+ O——— 24V/0V, NC/NO
bezogen auf Betriebsspannung GND
(Klemme GND)

31+ Analoge Ruckmeldung + 31+ o——» + (0/4-20 mA oder 0-5/10V)
komplett galvanisch getrennt

32- Analoge Rickmeldung GND 32- o— GND
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Signalflussplan
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Lieferprogramm
Ausflihrung Verwendung Artikelnummer
Remote DN 0,6 MPG 03 PR/ HPG 12 PR 04177
Remote DN 2,0 MPG 12 PR / PCG-H15 PR 04165
NAMUR DN 0,6 Schwenkantriebe (einfachwirkend) 04192
NAMUR DN 2,0 Schwenkantriebe (einfach und doppelwirkend) 04182
Wegmesssystem Kabellange
5 m (Standard) 04161
10 m, 20 m, 20 m ATEX Andere auf Anfrage
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